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Diplomova praca sa zaohera problematikou planovania trasy v dynamickom
vuprostredi. Praca sa sklada z troch casti. U pruej ¢casti sa nachadza prehl'ad
roznych algoritmov z teoretického hr'adiska. Druha ¢ast ohsahuje vysvetienia
o fungovani nasich implementacii algoritmov A-hviezdicka, umelého
potenciaineho pol'a a techniky dynamického okna. \ posiedne]j ¢asti prace
predstavime vysledky skiSobnych testov, ktorym sme nase implementacie
algoritmov podriadili. Ciel'mi prace je opisat’ zakladné algoritmy planovania
trasy v dynamickom prostredi, vytvorit implementacie vyhranych algoritmov
a ukazat ich funkcnost pripravenymi testami.
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