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Praca je zamerana na pochopenie zakladnych
konstrukcnych vlastnosti drona, vyznamu a Specifikaciam
dielov potrebnych na zostrojenie takéhoto zariadenia a
programovaniu zakladnych algoritmov nutnych pre korektné
fungovanie drona.

Praca sa tiez venuje predstaveniu novych technolégii, akymi
su predovsetkym loT platforma Node-RED Ci mikrokontrolér
NodeMCU. Platforma Node-RED je v praci pouzita na
vytvorenie pouzivatelského rozhrania na ovladanie funkcii
drona a mikrokontrolér NodeMCU ako vypoctova jednotka
drona.
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